





Moteur sain

I I, .
Moteur sain Il mesiré 2_comp rézs-iflaul:l
(A) (A) (A) (A)
Charge Amplitude 3.58 0.0098 0.0094 0.0004
nominale | - pgje (°) -37 105.7 104.5 133.9
. Amplitude 2.73 0.0055 0.0060 0.00056
Moitie
charge Angle (°) -52.4 -60.2 -57.4 151.4
Amplitude 2.52 0.0286 0.0286 | 0.00003
A Vide
Angle (°) -80.7 -52 -51.7 -94.3

Amélioration notable de I2 du moteur sain (
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Moteur en defaut

Nous présentons les résultats de deux types de
défaut 1 et

Reéaliser avec un I,= 1A (Défaut naissant avec In=2.5A)

défaut de CC de ;¢ spires sur la

CC entre les spires de la phase a et les
spires de la
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e AuX:

Moteur en defaut

Calcul analytique : F1 © =-120° et 1,=0.059 A
If=1A I1 I2 I2comp I2f
(A) (A) (A) (A)
Amplitude 2.52 | 0.072 | 0.028 | 0.056
A vide
Angle (°) -79.3 | -97.8 | -51.8 -119
Amplitude 3.62 | 0.047 | 0.0006 | 0.053
Charge
nominale
Angle (°) -36.5 | -130 104.3 -121.5
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Moteur en defaut

Calcul analytique : F, =-38.2°rt1, =
0.082A

1 f=1A Il IZ 1 2comp 1 2f
(A) (A) (A) (A)
Amplitude 2.52 0.101 | 0.028 | 0.074
A vide
Angle (°) -78.7 -39.8 .51.8 -35.3
Amplitude 3.63 0.066 | 0.0097 | 0.073
Charge
inal
AOMIRAE 1 Angle (9) -36.3 31.3 104.5 -36.6

compensation notable de amplitude et de la phase de

I2 37



Ce travail a été concreétisé par :

Une communication présentée a la conférence
ICEM 2012

‘ Une communication présentée a la conférence
IECON 2013
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CONCIUSIONSIAPEESPECIVES
Pour le diagnostic de courts-circuits statoriques,
les composantes symétriques offrent une bonne

sensibilité pour la détection et la localisation des
défauts.

Calcul analytique des amplitudes et phases (12 et 10)

Avec l[hypotheése : pas de déséquilibre de tension

« CC entre spires d(line méme phase
* CC entre phases

* CC entre phase - terre (régime TT ou TN)

== Validations expérimentales



COTICIUSIGISIXAPELESPECIVES

Mais cette méthode a aussi une grande sensibilité a
dAutres défauts :

= Déséquilibre de la tension d (Alimentation
== Compensable par IG@mpédance inverse de la MAS

== Diagnostic sur la qualité de la source d[Alimentation

= Mauvais calibrage des capteurs de courant

== Mesurable par des essais spécifiques

== Diagnostic sur la différence de calibrage des capteurs de
courant

= Dissymétrie de construction de la machine
== Déductible aprés la compensation des autres défauts

== Diagnostic sur la qualité de fabrication de la machine
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